Prof. Dr. Alfred Toth
Ortsfunktionale o-Morphismen

1. In Toth (2016) wurden die Abbildungen zwischen der in Toth (2015)
eingefiihrten allgemeinen Systemrelation S* = [S, U, E] wie folgt definiert

o= S-»U
T:= U-E
1t0:=S-U.

Bekanntlich kann man die 6 urspriinglich definierten ontischen Relationen auf
die folgenden 4 Basisrelationen zurtickfithren:

die Zentralitatsrelation C = [Xj, Yz, Zo],

die Lagerelation L = [Ex, Ad, In],

die Ortsfunktionalitatsrelation Q = [Adj, Subj, Transj],
die Ordinalitatsrelation O = (Koo, Sub, Sup).

Im folgenden behandeln wir die folgenden Funktoren
Adj—-o

Subj—- o

Transj — o.



21.Adj—>o0o

Rue Cardinet, Paris

2.2.Subj—>o

Rue de Montreuil, Paris



2.3.Transj—> o

=

Rue Popincourt, Paris
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